1 RESUMEN DE FUNCIONES PREDEFINIDAS DE HASKELL

1. Resumen de funciones predefinidas de Haskell

x +y |eslasumadexey.
x - y |eslarestadexey.
x / y |es el cociente de x entre y.
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x "y |esxelevadoay.

x == y |se verifica si x esigual a y.

x /=y |se verifica si x es distinto de y.

x < y |se verifica si x es menor que y.

x <= y |se verifica si x es menor o igual que y.
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x > y |se verifica si x es mayor que y.
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x >= y |se verifica si x es mayor o igual que y.

x && y |esla conjuncibndexey.
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s la disyunciéon de x e y.
x:ys |es lalista obtenida afiadiendo x al principio de ys.

xs ++ ys |esla concatenacion de xs e ys.
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xs !'! n |es el elemento n—ésimo de xs.
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f . g |eslacomposicionde fy g.
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abs x |es el valor absoluto de x.
and xs |es la conjuncién de la lista de booleanos xs.
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ceiling x |es el menor entero no menor que x.
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chr n |es el cardcter cuyo codigo ASCII es n.
concat xss |es la concatenacién de la lista de listas xss.
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const x y |esx.
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curry f |esla version curryficada de la funcién £.

N
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.| div x y |esla divisién entera de x entre y.

N
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.| drop n xs |borra los n primeros elementos de xs.

26. ’ dropWhile p xs ‘borra el mayor prefijo de xs cuyos elementos satisfacen el predicado p.

27. | elem x ys |se verifica si x pertenece a ys.

28. | even x |se verifica si x es par.
29. ’ filter p xs ‘ es la lista de elementos de la lista xs que verifican el predicado p.

30. ’ flip f x y ‘esf y X.

31. [ floor x |es el mayor entero no mayor que x.
32. [ foldl f e xs |pliega xs de izquierda a derecha usando el operador f y el valor inicial e.

33. [ foldr f e xs |pliega xs de derecha a izquierda usando el operador f y el valor inicial e.

34. ’ fromIntegral x ‘ transforma el ndmero entero x al tipo numérico correspondiente.

35. | fst p |es el primer elemento del par p.

36. | gcd x y |es el maximo comun divisor de de x e y.
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head xs

init xs

es el primer elemento de la lista xs.
es la lista obtenida eliminando el dltimo elemento de xs.

iterate f x \eslalista [x, f(x), f(f(x)), ...].

last xs |es el altimo elemento de la lista xs.
length xs |esel numero de elementos de la lista xs.
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map f xs

es la lista obtenida aplicado f a cada elemento de xs.

max x y

es el maximo de x e y.

maximum xs |es el maximo elemento de la lista xs.

min x y

esel minimodexey.

minimun xs |es el minimo elemento de la lista xs.

mod X y

es el resto de x entre y.

not x |es la negacion légica del booleano x.

noElem x

ys ‘ se verifica si x no pertenece a ys.

null xs |se verifica si xs es la lista vacia.
odd x |se verifica si x es impar.
or xs |esla disyuncién de la lista de booleanos xs.

es el codigo ASCII del caracter c.

. ’ product xs ‘ es el producto de la lista de nimeros xs.

es la expresion representada por la cadena c.
es el resto de x entre y.
es la lista infinita [x, x, x, ...].

replicate n x ‘ es la lista formada por n veces el elemento x.

reverse xs |es lainversa de la lista xs.

es el redondeo de x al entero mas cercano.

| scanr f e xs |eslalista de los resultados de plegar xs por la derecha con £ y e.

es la representacién de x como cadena.
es 1 six es positivo, 0 si x es cero y -1 si x es negativo.
es el segundo elemento del par p.

’ splitAt n xs ‘es (take n xs, drop n xs).

es la raiz cuadrada de x.
es la suma de la lista numérica xs.

. es la lista obtenida eliminando el primer elemento de xs.

. es la lista de los n primeros elementos de xs.

. ’ takeWhile p xs ‘ es el mayor prefijo de xs cuyos elementos satisfacen el predicado p.

es la version cartesiana de la funcién f.

. ’ until p f x ‘ aplica f a x hasta que se verifique p.

es la lista de pares formado por los correspondientes elementos de xs e ys.

’ zipWith f xs ys ‘ se obtiene aplicando f a los correspondientes elementos de xs e ys.
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2. Resumen de funciones sobre TAD en Haskell

2.1.

N Ul = W N -

Q1 = W N =

(o)}

7

O 00

10
11

12.
13.

14.
15.

2.3.

Polinomios

. | polCero |es el polinomio cero.

. ’ (esPolCero p) ‘ se verifica si p es el polinomio cero.

. ’ (consPol n b p) ‘es el polinomio bx" + p.

. es el grado del polinomio p.

. ’ (coefLider p) ‘ es el coeficiente lider del polinomio p.

. ’ (restoPol p) ‘es el resto del polinomio p.

Vectores y matrices (Data.Array)

(range m n) ‘ es la lista de los indices del m al n.

) ’ (index (m,n) 1) ‘es el ordinal del indice i en (m,n).

(inRange (m,n) i) ‘ se verifica si el indice i estd dentro del rango limitado porm y n.

. ’ (rangeSize (m,n)) ‘ es el numero de elementos en el rango limitado por m y n.

’ (array (1,n) [(i, £ i) | 1 <- [1..n]) |esel vector de dimensién n cuyo elemento i—

ésimoesf 1.

| (array (1,0, (,0) [(G,3), £i3) | i< [1..m], j <- [1..n]]) |es la matriz

de dimensién m.n cuyo elemento (i, j)—€ésimoesf i j.

: ’ (array (m,n) ivs) ‘ es la tabla de indices en el rango limitado por m y n definida por la

lista de asociacion ivs (cuyos elementos son pares de la forma (indice, valor)).

) es el valor del indice i en la tabla t.

: ’ (bounds t) ‘ es el rango de la tabla t.

) ’ (indices t) ‘ es la lista de los indices de la tabla t.

) es la lista de los elementos de la tabla t.

(assocs t)

(t // ivs)

es la lista de asociaciones de la tabla t.
es la tabla t asigndndole a los indices de la lista de asociacion ivs sus corres-

pondientes valores.

(listArray (m,n) vs) |es latabla cuyo rango es (m,n) y cuya lista de valores es vs.

(accumArray f v (m,n) ivs) ‘es la tabla de rango (m,n) tal que el valor del indice i se

obtiene acumulando la aplicacién de la funcién £ al valor inicial v y a los valores de la lista
de asociacién ivs cuyo indice es i.

Tablas

1. ’ (tabla ivs) ‘ es la tabla correspondiente a la lista de asociacién ivs (que es una lista de
pares formados por los indices y los valores).

2. ’ (valor t i) ‘es el valor del indice i en la tabla t.

3. ’ (modifica (i,v) t) ‘ es la tabla obtenida modificando en la tabla t el valor de i por v.




